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FTC Fingerjoystick

Eigenschaften

» Eine Achse, uni-direktional oder bi-direktionale Auslenkun =
» 3poliges oder 4poliges Drehpotentiometer

* oder (ein)aus(ein] Richtungsschalter als Mikrotaster

Mechanische Spezifikation
uni-direktional

Auslenkwinkel des Hebels: BO°+1°
Elektrischer Auslenkwinkel: 50°x1°
bi-direktional

Auslenkwinkel des Hebels: +P5°+1°
Elektrischer Auslenkwinkel: *P5°x1°
Arbeitstemperaturbereich: -25°C/ +80°C
Schutzart Uber Einbauflache: IPB5
Lebensdauer: 3.000.000 Zyklen

Elektrische Spezifikation

Potentiometer

Elektrische Leistung:

Ohmscher Widerstand
Version 50% Signal:

0,25 W bei 25 °C
3poliges Potentiometer
1 kQ +20 %

Version 90% Signal: 5kQ +20 %
Ohmscher Widerstand 4poliges Potentiometer
Version 40% Signal: 10 kQ +20 %
Version 100% Signal: 5kQ 20 %
Max. Versorgungsspannung: 48 VDC oder £24 VVDC
Min. Lastwiderstand: 50 kQ
Max. Arbeitsstrom: 1 mA
Linearitdtsabweichung: <2%

Signalausgang: siehe Signalcharakteristik
Mikroschalter

Schaltarten: (ein-aus-ein) Richtungs Taster
Max. Versorgungsspannung: 48 VDC oder 24 VDC

Max. Arbeitsstrom: 1,5 A (induktiv)
Schaltschwelle: x4 °

Schutzart: IP 55 (optional IP 67)

Anschlussmadglichkeit am Potentiometer

0 ohne / freie Lot-Kontakte
1 fur Potentiometer mit AMP Modul-Stecker,
4polig [AMP 280610-1] inkl. Gegenstecker
2 fur Potentiometer und Richtungsschalter mit AMP Modul-Stecker,

Bpolig (AMP 280612-1] inkl. Gegenstecker

Auswahltabelle Konfigurationscode Reerence codes

Output signal S =50% Vin S =90% Vin
3-pin pot A (Std) D

3-pin pot & enable switch B E

3-pin potentiometer A D

3-pin pot & center switch B E (Std)
3-pin pot & bi-directional switch C F

4-pin potentiometer G L

4-pin pot & center switch H M

4-pin pot & bi-directional switchs | N (Std)
4-pin pot & bi-dir. switchs & center switch None X




FTC Fingerjoystick

BemalBung Schaltelemente

61

103

-

45

Version uni-direktional Schaltkontakt 3 Pin Poti

/N
) s # B C A
4 1 2 3
1
[1EIL M
27
39

Version bi- direktional Schaltkontakt 4 Pin Poti

Ausgangssignaldiagramm Poti Version

OUTPUT SICNAL

% of Vin
100
20
80
70
60
so
40
30
20
10
)
10° 20° 30° 40° s0°
LEVER ANGLE
OUTPUT SICNAL
% of Vin
0
S0 V4
| D—
80
70—,
slo N ~4A
Q -] (-3 g//o <o -3
25—16 8 — 50——8 —16 25
| A= L7
> ]
slo
Y I
4 D P
0
LEVER ANGLE
OUTPUT SICNAL
% of Vin
100
N\ ) /

L L. |/
20
R\
25° 16° 8° 0 8° 16° 25°
LEVER DEFLECTION ANGLE




FTC / FTH Fingerjoystick

Konfiguration FTC |- -l 0}/ /
| | \_‘
Joystick-Bauform Freiheitsgrade Potentiometer und Schalter Griffart Anschlussart am Potentiometer
Y - Achse | 0
FTC Joystick Mini L1S eine Achse, A ohne Schalter IP  paddelférmig 0 freie Lotkontakte
uni-direktional El KC  zylindrisch 1 Platine am Poti
L2S eine Achse, C 2 B mit Neutralschalter "KC1 zvlindrisch mit zylindrisch mit mit 4 poligem AMP Modul Stecker (AMP 280610-1)
bi-direktional L x® inkl. Gegenstecker
Q0 TR Taster oben - -
g 2 C mit zwei 2 Platine am Poti und Schaltern
B=1 . mit 8 poligem AMP Modul Stecker (AMP 280612-1)
S Richtungsschaltern .
% inkl. Gegenstecker
a D ohne Schalter
3 _
2 ©
© s p
o} 2 E mit Neutralschalter
& xP
O R
8 F mit zwei
Richtungsschaltern
G ohne Schalter
[
2 H mit Neutralschalter
X0
o
= -8
2 S 1 mitzwei
c Richtungsschaltern
K]
= L ohne Schalter
°
o
® = M mitNeutralschalter
2 I
°© (<)
> D - -
< 5 N mitzwei
o
o

Richtungsschaltern

X mit Neutralschalter
und zwei
Richtungsschaltern

Konfiguration ' FTH ’_ / m -
|

SN 1 Kanal

W_ -

JOYSTICK FAMILIE & TYPE
FTH Minifinger Joystick TW 2 Kanal

L1S eine Achse, uni-direktional

L2S eine Achse, bi-direktional

IPH hohe Wippen

G Molex CGRID

IPL niedere Wippen nur L2S /-polig

00 Ohne
01 Taster




FTH Fingerjoystick

Eigenschaften

¢ Eine Achse uni-direktional oder bi-direktional.

¢ Kontaktloser Hall-Effekt Sensor.

* Option mit Mikroschalter als (ein]Jaus(ein] Schalter oder Richtungsschalter.

* Option Dual-Sensor (Redundanz).

Mechanische Spezifikation
¢ | ebensdauer;

* Steckertyp:

¢ Schutzart:

uni-direktional

¢ Auslenkwinkel des Hebels:
¢ Elektrischer Auslenkwinkel:
* Arbeitstemperaturbereich:
bi-directional

¢ Auslenkwinkel des Hebels:
¢ Elektrischer Auslenkwinkel:
* Arbeitstemperaturbereich:

Elektrische Spezifikation

* Sensor

* Versorgungsspannung:

e Stromaufnahme:

* Ausgangssignal in Neutralpos.:
uni-direktional
bi-direktional

* Ausgangssignal:

* Toleranz des Ausgangssignal:

* Linearitatsabweichung:

* Max. Ausgangsstrom:

* Richtungsschalter Versorgungsspannung:

* Richtungsschalter max. Strom:
Mikroschalter

» Kontakte:

* Max. Versorgungsspannung:

* Max. Schaltstrom:

* Schaltschwelle:

* Schutzart:

BemalBung

>» 40

M /F"m 1
© T '
Version uni-direktional

> 3 Milionen Zyklen [ohne Mikroschalter)
Molex CGRID/SL, 7 Stiftkontakte
P67

50° %1 °
50° %1 °
25°C/ +80°C

25° %1 °
25° 1 °
25°C/ +85°C

Elektrischer Anschluss

NC NO COM
5 6

Hall-Effekt Sensor
8-32 VDC
<15 mA (30 mA mit 2 Sensoren])

<01V
2,50V £0,1
05V-45V
+0.1V

<2 %

1 mA

<48 VDC
1A

Versilbert [ Lot-Anschluss)
48V oder 24V

1A

7 o

P67

3 = .
/
C— U

"Version bi-direktional



JLP Fingerjoystick

Eigenschaften

* Eine Achse bi-direKtional, Wippenausfiuhrung.
* 3 & 4-Pin Potentiometer oder 2 Kanal Potentiometer (redundant)

¢ bi-direktionale Schalter

Mechanische Spezifikation
¢ Auslenkwinkel des Hebels:

¢ Elektrischer Auslenkwinkel:

* Arbeitstemperaturbereich:

* Schutzart:

* Lebensdauer:

* Befestigungsschrauben:

Elektrische Spezifikation
Potentiometer

* Elektrische Leistung:

* Ohmscher Widerstand:

* Max. Versorgungsspannung (Vin):
bei Redundanter Ausfiihrung:
* Min. Lastwiderstand :
bei Redundanter Ausfiihrung:
* Max. Stromaufnahme an Pin &:
* Ausgangsspannung;
e Lineare Abweichung:

Mikroschalter

* Typischer Widerstand:

* Max. Versorgungsspannung:

* Min. Lastwiderstand an Pin 283:
* Max. Arbeitsstrom an Pin 2&3:
* Schaltschwelle:

* Steckertyp:

x32°+£1°
x30°%1°
25°C/ +85°C
IP 65

3 Mio. Zyklen

2 St. M4x16

0.25 W bei 25 °C

A =50%von Vin 8 kQ 20 %
Q =80%von Vin 5 kQ +20 %
R =100 % von Vin 4 kQ +20 %
48V oder 24 V

10V (Toleranz Pin1 und Pin2 £ 4 %)
an Pin 5 (Signal] 50 kQ

50 kQ (100 kQ)

1 mA

siehe Grafik

<2%

150Q

48V oder 24 V

50 kQ

1 mA

+4°

Mod. D Dubox P.N. 76382.407wiring
Mod. G Molex C-Grid P.N. 50-57-9407

Auswahltabelle Konfigurationscode

Output signal S =80% Vin | S =100% Vin | S =50% Vin
3-4 pins pot & bi-dir. switch Q R C

Output signal S =60% Vin

3 pins potentiometer \%

Elektrischer Anschluss

7 6 5 4

=S

Ausgangssignal Diagramme

OUTPUT SIGNAL
% Vin

100

(€]

Sighal
(>
NC

0
LEVER DEFLECTION ANGLE

Version 3 Pin Poti

2 1 == 4: Brown: output wiper 2

= 1: White: supply voltage (Vcc)
MB

MA = 3: Black: 0 V (GND)

— 2: Yellow: output wiper 1

OUTPUT STGNAL
Y% Vin vee=tov
100 R 5
8!) e A
| 5 [Signal 0% o
5? c 6 o
40 70 &
| L1
20
| V=0.2xVecc +2%
1
30° 20 10 o 10° a¢° 30° 0
LEVER DEFLECTION ANGLE 20 40 e e0 1007 A

Version 4 Pin Poti

Version Widerstandsnetzwerk fiir Redundanz



JLP Fingerjoystick

Bemalung

227 /T\ 32
Mod. D Dubox

64

12

Konfiguration

0,

32'/-T\33e

Mod.,G Molex

Mod. D Dubox

e

46

JLP |-

L2S|-| _0

P |/

Joystick-Bauform Freiheitsgrade

Potentiometer und Schalter

Ausschnitt

]

Griffart

Anschlussart am Potentiometer

JLP Miniaturjoystick L2S eine Achse,

bi-direktional

Y - Achse | 0
5 Q mit zwei
5 Richtungsschaltern
~®
§ 6 o
° 5
1S [
Ke]
S % R mitzwei
° S  Richtungsschaltern
& e
—- 0
&g
[} o
o ~
7
< - -
o = C mit zwei
5 5 Richtungsschaltern
RV 7
N
o
o]
o V invertiert wirkende
=] Potentiometer
<
g @
2 c
< Rl
o x®
T R
® o
° ©
c
>
°
(5}
x

IP paddelférmig

D T7poliger Dubox Stecker
(Mod. 76382.407)
nur Version C, Q, R

E 4poliger AMP Stecker
(AMP 929505-1)
nur Version V

G 7-Pin Molex C-Grid/SL male Stecker

Mod. COD.WM4929-ND
nur Q & R Version)




FPR Fingerjoystick

Eigenschaften

* Mini proportional Roller mit ergonomischen Design.

* Hochleistung Hall-Effekt-Sensor.

» Zwei Kanal Konfiguration fiir Redundanz.

¢ In den Roller integrierte PWM-Elektronik fir zwei Magnete.

Mechanische Spezifikation

¢ Auslenkwinkel des Hebels: +30°

* Material des Gehause: Acetalharz / Teflonverbindung
* Verfligbare Farben: gelb, grau, blau, grin

* Material des Schutzgummi: EPDM / 35-45 shore - A

* Arbeitstemperatur: 25°C/ +85°C

* Schutzart: IP 68

* Lebensdauer: >5.000.000 Zyklen

Elektrische Spezifikation

* Ausgangssignal in Neutralpos.: 25VvDC 0.1V

* VVersorgungsspannung: H - Version = 8 - 32 VDC
O - Version = 5 VDC £5 %
PWM - Version = 8 - 32 VDC

* Ausgangssignal: 05-45VvV 02V

* Stromaufnahme Min.: 1-Kanalig Version 15 mA
2-Kanalig Version 25 mA
PWM Version 100mA

* Ausgangsstrom: 1 mA
PWM Version 100 - 1500 mA bei 12 VDC
* Steckerarten: Flachbandkabel (100 mm]

Molex Minifit 4 polig P.N. 5559-4P
Deutsch 3 Pole P.N. DTO4-3P
* PWM Frequenz 100Hz

Elektrischer Anschluss

(1) Gelb: + 5 VDC (1] rot: +Batterie

(2) Orange: [-) Masse (2) schwarz: -Batterie (GND])
(3) Rot: Ausgang 1 (S1) (3) orange: PWM Ventil A+
(4] Braun: Ausgang 1 (S2]) (1 Kanal Raller n.c.] (4] grau: PWM Ventil B+

(5) weiB: PWM Ventil A- / B- [Masse)

Ausgangssignal Spannung Elektrischer Anschluss des PWM Roller Ausgangssignal Spannung
mit Redundanz
V oul
! o5ut [FUSE SAF— +BATTERY 5
FPR—PWM R [ ‘
Jo - L
4|-0 7 ORORE |/ SR N 4.0 7
| % \s2 | S/
35— 7 ol CURREN L NN 4
I Rotetion mA FACTORY SETTING Roller N oA
I Angle 1450 Rotation NS
30— 202—102— 3 5—10°— 20>—30° Angle 30— p0>—102— 2[5—10"—30"—30"
//2|.o & X, zl.o\\
/ [ /| N
1.5 1.5
// wlo 200 // 1|O \\
|' |
—0.5 =3 o 3 ROLLER ANGLE —0.5
| " Ausgangssignal PWM % |
Y 0




FPR Fingerjoystick

Bemalung

Ausschnitt

p . = — g
.éﬁm& < D B o8 Lo
§ — = ||l | =<8 o
’ - x] |=
=
f ’ I 5 o
- — =1 == Roller
r T 27
20.5 24.8 L= 700 mm 44
PWM-Platine
[Fer - {izs) [
e
Joystick-Bauform Freiheitsgrade Potentiometer und Schalter Spannungsversorgung Griffart Option
Achse, 3pol. Hall-Effekt-Ssensor
FPR proportionaler Roller L2S eine Achse, SN Einkanaltyp 0 5VDC 5% None gelb None offene Adern
bi-direkdtional TW  Zweikanaltyp H 832VDC G grau M Mole Mini
B blau D Deutsch DT 04-3P
GR grun
[FPR-PWMJ-[L2s |/ -] |;|
E———
Joystick-Bauform Freiheitsgrade Potentiometer und Schalter Spannungsversorgung Griffart Option
Achse, 3pol. Hall-Effekt-Sensor
FPR proportionaler Roller L2S eine Achse, SN Einkanaltyp H 8-32VDC None gelb None offene Adern
bi-direktional G grau M Mole Mini

B blau



JMF Joystickunterteil

Eigenschaften

Der JMF 2-Achs-doystick ist fir den mobilen und industriellen Einsatz geeignet. Er hat eine
lange Lebensdauer. Es kénnen je nach Wunsch verschiedene Zusatzelemente angebaut

werden wie z.B. Schalter, Roller, Mini-Joystick, usw. Somit kdnnen auch mehr als zwei Achsen

realisiert werden.
Potentiometer mit 3 oder 4-Pins.
Mikroschalter als Wechsler.

Mechanische Spezifikation

¢ Auslenkwinkel des Hebels:
¢ Elektrischer Auslenkwinkel:
* Arbeitstemperatur:

¢ Schutzart:

¢ | ebensdauer;

Auswahloptionen
Ausgangssignal:

3-Pin Potentiometer:

3-Pin Poti & Mikroschalter:
Ausgangssignal:

4-Pin Potentiometer:

4-Pin Poti & Mikroschalter:

Elektrische Spezifikation
Mikroschalter

* Kontakte:

* Max. Versorgungsspannung:

* Max. Strom:

* Potentiometer Anschlussart:

¢ Schaltschwelle:
¢ Schutzart:

Potentiometer
* Elektrische Leistung:
* Ohmscher Widerstand:
(3-Pin Version)
* Ohmscher Widerstand:
(4-Pin Version)
* Max. Versorgungsspannung (Vin):
* Min. Widerstand an Pin 2 (Signal):
* Max. Strom an Pin 2:
* Ausgangsspannung:
* Linearitatsabweichung:
* Schutzart:

Elektrischer Anschluss

+ s )
1 2 3

Pot

10

NO NC

x25°+1°
+25°+1°
25°C/ +80°C
P67

3 Mio. Zyklen

S=50%VinS =90 % Vin
AD

C F (Std)

S=40%VinS = 100 % Vin
GL

IN (Std)

Versilbert

125,/250 VAC

16 A (5 A auf Nachfrage)
0O = None

1 = AMP Modul/4 Pole
+10 ° (%5 ° auf Nachfrage]
IP 55

0.25 W bei 25°C

A =50 % of Vin 1 kQ 20 %
D =90 % of Vin 5 kQ £20 %
G=40%of Vin 10 kQ +20 %
L =100 % of Vin 5 kQ 20 %
48 V oder 24 V

50 kO

1 mA

Siehe Grafik

<2%

P67

)+ s &
2

Pot

Ausgangssignal 4 Pin Poti

OUTPUT SIGNAL
%% of Vin

100

LEVER ANGLE




JMF Joystickunterteil

Bemalung

Ausschnitt

JMF-L4C/NN-MG/A6P9/0000/R000-0

kompletter Joystick

JMF-L4C/NN MG/A6P9/0000/R000-0
Basis Griff
Konfiguration JMF |- _ / SN
' |

Joystick-Bauform  Freiheitsgrade

Potentiometer und Schalter

Griffart Anschlussart am Potentiometer

0 freie Lotkontakte

1 Platine mit 4 poligem AMP

Modul Stecker (AMP 280610-1)
inkl. Gegenstecker

JMF ... L1SF eine Achse Y-Achse | X-Achse IL  zylindrisch
Multifunktionsjoystick uni - direktional mit 0 keine geringes Profil
Selbsthemmung -
2 nur Richtungsschalter IC  zylindrisch
L2S eine Achse, -
bi - direktional g  Ohne Schalter IE_ergonomisch
> c
, g 2 MG multifunktional
L2SF eine Achse, € <% C mitzwel (rechtshander)
bi - direktional mit 2 & Richt halt
Selbsthemmung @ © Ichiungsschallem Mg multifunktional
° symmetrisch
L4C zwei Achsen, @ 5 D ohne Schalter o )
bi - direktional, _% 5
Kreuzkulisse 9o x 0 - -
Q O F mitzwei
L4D zwei Achsen, N 3 Richtungsschaltern
bi - direktional, ohne
Kulisse = G ohne Schalter
S
0
22 . mitzwei
S Richtungsschaltern

— ohne Schalter

5k
100% Signal

.« Mit zwei
Richtungsschaltern

Bedienelemente am Griff

siehe Referenzblatt fir die Griffe

e



JHM Joystickunterteil

Eigenschaften

Der JHM 2-Achs-doystick ist fir den mobilen und industriellen Einsatz geeignet. Es kénnen je
nach Wunsch verschiedene Zusatzelemente angebaut werden wie Schalter Roller Mini
Joystick usw. Die eingesetzten Hall-Effekt-Sensoren verbessern die Auflosung, Préazision und
Lebensdauer deutlich gegeniber elektromechanischen Potentiometern. Verschiedene interne
Elektroniken mit proportionalen und schwarz-wei3en Signalausgéngen oder CAN-Bus
Schnittstelle bieten hochstmaogliche Steuerbarkeit von elektrohydraulischen Systemen.

Mechanische Spezifikation

¢ Gehause: Aluminium

¢ Auslenkwinkel des Hebels: PP °+1°

¢ Elektrischer Auslenkwinkel: PP °+1°

* Arbeitstemperaturbereich: -25°C/ +80°C
¢ Schutzart: IPB7

* Lebensdauer: > 5 Mio. Zyklen

Elektrische Spezifikation

* Sensor: Hall-Effekt
* Versorgungsspannung: 8-32 VDC gtV oout
ANL. Version = 5 VDC £5 % 45
* Stromverbrauch: <250 mA (Sensor) N
* Steckerarten: Deutsch DTO4-12P (weitere auf Anfrage] 5
25
ANL / ANH Version s
* Ausgangssignal: 0.5-25-4.5V £0.2 V (Siehe Grafik1) 0s
* Ausgangsstrom: 1 mA Grafik 1
AVS Version
* Ausgangssignal: 0-5V 0.2V (Siehe Grafik 2]
MA und MB Signale in der Grafik
* Digitale Schaltausgéange: 0/ Vin (0.7 Amax.) Mp seomtrol characterigtics |
* Schaltwinkel: zwischen 2 ©und 5 ° / A Vin
(Supply)
TNC Version / PWM Version I
* PWM Ausgang: TNC Version 1x einfachwirkend L \ /
PWM Version 2 x doppeltwirkend \ 3‘ /
* Strom PWM-Ausgang: 100 bis 1600 mA N 2 /
« Dither Frequenz: 60 bis 250 Hz N ||/
* Rampenzeit: 0.05his5s \
* digitale Ausgénge: PWM Version 5 (3,5 A) 23° 16° 8% 0 8° 16° 23
TNC Version 2 (3.5 A) Output signal
* Einstellungen: Uber PC, RS232 Schnittstelle Grafik 2
IMILT Version
* Analoge Ausgange: 4
¢ lineares Ausgangssignal: 09-41Voder2-6V
* Ausgangsstrom: 15 mA
* digitaler Ausgang: 4 (0.7 A)
* digitaler Eingang: 2
¢ Einstellungen: Uber RS232 Schnittstelle
CANBUS Version
* Protokoll: J1939/ CANopen 250 kbit/s

Mit CAN-Bus konnen folgende Signale und Funktionen verwaltet werden:
* 4 digitale Ausgénge 0,7 A, 6 analoge Eingénge (0-5 V), 6 digitale Eingénge.

]2



JHM Joystickunterteil

BemaBung

Xiif
|

\ /

/

Ausschnitt

&N

96 J—i—k

-—F—55

JHM-L4D/ANH-MS/0000/2FPR/R000-6

+ — kompletter Joystick
JHM-L4D/ANH-6 MS/0000/2FPR/R000
Basis Griff
Konfiguration JHM |- - / SRRy
| | | |
Joystick-Bauform Elektronikmodul Griffart Anschlussart
JHM Multifunktionsjoystick ANL Standardausfiihrung IL  zylindrisch 3 18poliges Kabel,
mit Hall-Effekt-Sensor 5VDC geringes Profil 150mm, unkonfektioniert
Freiheitsgrade Signalausgang 0.5-25-45VDC e lindrisch Deutsch HD14-9-16P,
(] 150mm
L2S eine Achse, ANH  Standardausfiihrung IE  ergonomisch
bi - direktional Spannungsversorgung §-32VDC unkional Deutsch DT04-4P,
Signalausgang 0,5-2,5-4,5VDC muftitunktiona 150mm (nur CAN)
L4C zwei Achsen, _ — : (rechte Hand)
bi - direktional, AVS Pptentlometer mit Mittelabgriff und MS muliforktional Deutsch DT04-6P,
Kreuzkulisse Richtungsschalter (symmetrisch) 25 cm
Ruhestellung 0VDC y Deutsch DT04-8P,
L4D zwei Achsen, Signalausgang 0,5-4,5 VDC 250m

bi - direktional, ohne

Kulisse

TCN 1x einfachwirkend PWM-Ausgang

und 4x Ein/Aus Funktionen

PWM 2x doppelwirkend PWM-Ausgéange

Bedienelemente am Griff

siehe Referenzblatt fir die Griffe

Ausgangsstrom 100 - 3000 mA
MLT 5 analoge Spannungsausgange

Ausgangssignal 0,5-4,5 VDC
Option 2,0-6,0 VDC
Option radiometrisch
CAN

1SO11898, 250kBit/s
Protokoll J1939

Nahere Informationen zu den einzelnen
Ausgangsmodulen finden Sie im Datenblatt.

3



IL / IC / IE Joystickgriff

Eigenschaften IL

* Material des Geh&uses:

* Farbe:

* Arbeitstemperaturbereich:
* Anbindung zum Unterteil:

Drucktaster
e Strom:

¢ | ebensdauer;

¢ Schutzart:

Eigenschaften IC
* Material des Gehauses:

* Farbe:

* Arbeitstemperaturbereich:
* Anbindung zum Untertell:

Bakelit

schwarz

-20°C/ +60°C
Gewinde / M14x1.5

3 A induktiv
>100.000 Zyklen
IP 684

Nylon

schwarz

-20°C/ +60 °C
Gewinde / M14x1.5

Drucktaster / Wippschalter

e Kontakte:
* Strom:

¢ | ebensdauer:
e Schutzart:

Eigenschaften IE
* Material:
e Farbe:

* Arbeitstemperaturbereich:

* Anbindung zum Unterteil:
* Schutzart:

Drucktaster

¢ Taster auf der Rickseite:
e Strom:

¢ | ebensdauer:

¢ Farben:

FPR - Roller
¢ Siehe FPR Datenblatt.

14

Versilbert

16 A / 250 VAC
3 A/ 24VDC
>100.000 Zyklen
IP 54

Thermoplastik
schwarz

25°C/ +85°C
Gewinde / M10x1.5
IP 65

bis zu 3

3 A induktiv

> 100.000 Zyklen
rot, blau, gelb,
schwarz, grun, weif

.

39

M14x1,5

39

ch.22

M14x1,5

130

39

Druckschalten

39,

120

40

Wippschalter




IL / IC / IE Joystickgriff

Konfiguration IL

Griffart Schalter am Griff

IL  zylindrischer Knauf 0000 ohne

0100 1x Taster auf der Oberseite

Konfiguration IC |/
I
Griffart Schalter am Griff
IC zylindrischer Griff 0000 ohne

0100 1x Taster auf der Oberseite

0200 1x Schaltwippe auf der Oberseite

Konfiguration

IE |/ ) ——
[ |
Griffart Totmanntaster Anzahl von -  Tastertypen riickseitig Anzahl von - proportionalen Funktionen
IE  ergonomisch 0 keiner n =0-3 00 ohne Taster n =0-1 000 ohne
fir Handballen A P9 rechts im P9 3A induktiv * PRS prop. Wippschalter
Griff (rot) FPR prop. Roller
B P9 links im * Taster sind in folgenden Farben erhéltlich:
Giriff (rot) gelb, rot, blau, grin, weiB, schwarz.

Weitere Ausfiihrungen und Funktionen der Griffe auf Anfrage.
Je nach Kombination der einzelnen Bedienelemente kann deren maximale Anzahl variieren.



MS Joystickgriff

Eigenschaften

* Material:

* Farbe:

* Arbeitstemperaturbereich:
* Schutzart:

* Anbindung zum Unterteil:

Totmanntaster
e Strom:
* Schutzart (Mikroschalter):

Drucktaster
¢ | ebensdauer:
e Strom:

¢ Schutzart:
e Farben:

e Kontakte:

FPR Roller

¢ Siehe Datenblatt

Konfigurationsbeispiele

Thermoplastik

schwarz

25°C/ +85°C

IP 65 / IP 54 mit Totmanntaster
Gewinde / M14x1.5

3 A induktiv
IPB7

>100.000 Zyklen

5A

3 A induktiv:

P64

rot, blau, gelb,

schwarz, grin, weif
Vergoldete Silberlegierung

Beispiell

=
[T M14x1,5

77.3

16

Beispiel 2

Beispiel 3

=
|| ML4x1,5

77.3




MS Joystickgriff

MS

MS Griffart Anzahl von -

Tastertypen vorderseitig Anzahl von - proportionalen Funktionen

Funktionen Riickseite

multifunktional,
ergonomisch, n=0-6
fur rechte Han

* Taster sind in folgenden Farben erhéltlich:

00 keine Taster

P9 3A induktiv @ 28V *

gelb, rot, blau, griin, wei3, schwarz.

* Taster bindig oder erhaben

Totmanntaster

0 keiner

A ruckseitig im
Giriff (rot)

n=0-2 000 ohne
PRS prop. Wippschalter
FPR prop. Roller
Option 1FPR-1PWM

prop. Roller und im Griff
integrierte PWM-Karte
1x doppelwirkend

0000 ohne Drucktaster
R1P9 1 Drucktaster

R2P9 2 Drucktaster
R3P9 3 Drucktaster
F100 1 prop. Roller, 0 Drucktaster
F1P9 1 prop. Roller, 1 Drucktaster
F1P9 1 prop. Roller, 2 Drucktaster

=~



‘MG Joystickgriff

Eigenschaften

* Material:

* Farbe:

* Arbeitstemperaturbereich:
* Schutzart:

* Anbindung zum Unterteil:

Totmanntaster
e Strom:
e Schutzart:

Drucktaster
¢ | ebensdauer:
e Strom:

¢ Schutzart:
e Farbe:

e Kontakte:

FPR Roller

¢ Siehe Datenblatt

Konfigurationsbeispiele

Thermoplastik

schwarz

25°C/ +85°C

IP 65 / IP 54 mit Totmanntaster
Gewinde / M14x1.5

3 A induktiv
IPB7

> 100.000 Zyklen

5 A ohmisch

3 A induktiv

IP 64

rot, blau, gelb,

schwarz, grin, weif3
Vergoldete Silberlegierung

’

Beispiel 1 Beispiel 2 Beispiel 3

OVERALL DIMENSIONS 127 127

Mod 93 34
MG-A4P9-1FPR-1PWM

144

v

93
PWM driver /§
0 0 o] © 0
p—
‘ 268

—= pe=—
M14x1,5 M14x1,5 | | |

34
8 83 83

158




MG Joystickgriff

MG |/ | ——— [/|R_||
| | |
Griffart Anzahl von - Tastertypen vorderseitig Anzahl von - proportionalen Funktionen Anzahl von - Tastertypen riickseitig
MG multifunktional, n =0-3 000 ohne n =0-3 00 ohne Taster
?fgonOhT'Sﬁh, g n=0-8 00 keine Taster PRS prop. Wippschalter P9 3A induktiv *
urrechte Han P9 3A induktiv @ 28V * FPR prop. Roller
* Taster sind in folgenden Farben erhaltiich: ~ Option  1FPR-1PWM
gelb, rot, blau, griin, weiB3, schwarz. prop. Roller und im Griff
* Taster biindig oder erhaben integrierte PWM-Karte
1x doppelwirkend
Totmgnntaster 5FPR-2PWM
0 keiner

T prop. Roller und im Griff
A rlckseitig im integrierte PWM-Karte
Griff (rot) 2x doppelwirkend



FINNLAND

MASINO HYDROSTO OY

Tiilitie 3

SF-01720 Vantaa

Tel. + 358947 6800

Fax: +358 947 68 0395

Email: sales@masino-hydrosto.fin
www.masino.fi

ITALIEN

Nord Fluid S.p.A.
ViaKeplero, 24

IT-20019 Settimo Milanese (M)
Tel. +39.02.3387941

Fax. +39.02.38101388

Email: info@nordfluid.it
www.nordfluid.it

POWER-HYDRAULIK

Auslandsvertretungen

SPANIEN

A.R.Sistemas

Parc Tecnolagic del Valles

Ronda Can Fatjo6, No. 19A

E-08290 Cerdanyola del Valles(Barcelona)
Tel. +3493-6752505

Fax: +3493-6750960

Email: ar@arsistemas.net
www.arsistemas.net

CHINA

Shanghai Zhendun Mould Technology Co.,Ltd.
Room 1608, No.2063, Kongdiang Road,
YangPu District

CN-Shanghai

Tel. +8621 33776880

Fax: +86 2133776827
Email:zhenjunmould@163.com
www.heb-china.com.cn
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Alle Rechte vorbehalten. Auf Grund von Verbesserungen der Produkte, sind Anderungen der in diesem Katalog gemachten
Produktspezifikationen vorbehalten. Nachdruck verboten.
- -

POWER-HYDRAULIK GmbH  Gottlieb-Daimler-Stralie 4 72172 Sulz am Neckar
Tel. +49 7454 95840 power@power-hydraulik.de www.power-hydraulik.de
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